Elektropneumatyczny regulator
potozenia EL

Elektromagnetyczny regulator potozenia EL firmy KINETROL
wykorzystuje unikalny serwozawor o matej mocy do
sterowania sygnatem 4-20 mA potozenia pneumatycznego
sitownika obrotowego.

Analogowy uktad elektroniczny zasilany jedynie z petli sygnatu
poréwnuje aktualng pozycje (mierzong przez potencjometr) z
sygnatem i przesuwa ttok serwozaworu proporcjonalnie do
roznicy. Zapewnia to doktadne i szybkie pozycjonowanie w
prosty i ekonomiczny sposéb.

Obwod posiada regulacje ustawienia zera, zakresu, pasma
proporcjonalnego (do umozliwienia optymalizacji czutosci i
stabilnosci) oraz ttumienia (do zmiany przyrostu katowego od
ustalonego punktu potozenia - co umozliwia stabilizacje
obcigzenia. Brak tej funkcji mogtby spowodowaé
przeregulowanie).

Regulator potozenia EL pracuje bez zadnych odchylen przy
zakresie ci$nienia powietrza od 3 do 7 bar (50 do 100 psi).
Obroét w prawo przy wzroscie sygnatu moze by¢ tatwo
zmieniony na kierunek przeciwny bez stosowania dodatkowych
elementéw. Wskaznik
posiadajacy skale katowa
umozliwia odczyt aktualnego
potozenia z zewnatrz.
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zasilania powietrza. Caty zespot umieszczony jestw zwartej, trwatej, szczelnej, metalowej obudowie zapewniajacej tatwy
dostep do listwy zaciskowej i elementéw regulacyjnych. Do potaczen elektrycznych stuza przytacza lub 4-przewodowe gniazdo
zgodne z DIN 43650 bedace wyposazeniem dodatkowym. Dla wigkszej niezawodnosci pracy uktad pneumatyczny jest
odizolowany od uktadéw elektronicznych i elektromechanicznych.
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